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Kod 45421160-3

3.15. RGZNE ELEMENTY WYKO NCZENIOWE

Spis tréci:

1. Wstp

2. Materiaty

3. Sprat

4. Transport

5. Wykonanie robot
6. Kontrola jakéci robot
7. Obmiar robét

8. Odbidr robot

9. Podstawa ptatioi
10. Przepisy zwizane

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikacjchtécznej (SST) $ wymagania
dotyczce: zabezpieczenidgcian, naray scian wewrtrznych, odbojopafczy, wyposaenia
sanitariatow w elementy dla niepethosprawnych, trokiennych, parawandéw podwieszanych w
boksach, balustrad schoddéw.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jest dmatem przetargowym
i kontraktowym przy zleceniach i realizacji robéymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Niniejsze wymagania dotygzob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podane w niniejszej SSE ggodne z obovdzujacymi normami oraz przepisami
i 0znaczaj:

roboty budowlane - wszystkie prace budowlanegzame z wykonaniem robot malarskich zgodnie
z ustaleniami dokumentacji projektowej,

Wykonawca - osoba lub organizacja wykaog roboty budowlane,

wykonanie - wszystkie dziatania przeprowadzane l eg/konania robaot,

procedura - dokument zapewnijey jakas¢; definiujacy, jak, kiedy, gdzie i kto wykonuje
i kontroluje poszczegolne operacje robocze; prordure by zasgpiona normami, aprobatami
technicznymi i instrukcjami,

ustalenia projektowe - ustalenia podane w dokunmintarojektowe] zawierajce (opisugce)
przedmiot i wymagania dla okilenego obiektu .

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékdch wykonania oraz za ich zgodto
z dokumentagj projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogélne wgané dotyczce
robo6t podano w ,Wymagania ogolne" pkt 2.1.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padan
w ,Wymagania ogolne" pkt 2.2.
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2.2. Materiat naley przechowywa w pomieszczeniach suchych, zabezpieczony przed
przemarzaniem, w oryginalnie zamétyich pojemnikach me by przechowywany przez co najmniej
12 miesgcy.

3. SPRZET
3.1.0gdlne wymagania dotygze sprztu podane w ,WWymagania ogolne" pkt 2.3.
4. TRANSPORT

4.1.0gdblne wymagania dotygze transportu podano w ,Wymagania ogolne" pkt 2.4.

4.2.W trakcie transportu nate zabezpieczaymateriat przed przemarzaniem i wilgoci
5.  WYKONANIE ROBOT

5.1.0gdIne zasady wykonania robét podano w ,Wymagagdédne" pkt 2.5

5.2. Warunki przystapienia do robot

Montaz odbojopoeczy , naranikdw zabezpieczagych

W celu zabezpieczenia nayoscian przed zniszczeniem oraz utatwienia w poruseaii 0sob
niepetnosprawnych w miejscach oznaczonych na rautatezy osadzé odbojopoecze oraz narmiki

akrylosystemu na podstawie winylowej typ BN 150fi6h oraz BN 150/51 mm wysokd 1,22 m.
Sciany zabezpiec#listwa ochronm winylowa, naklejan, szerokéci 20cm.

Wyposaenie sanitariatow w elementy dla niepethosprawnyyistem parawanow podwieszanych,
akcesoria przy umywalkach montoévagodnie z instrukej dostarczoa przez producenta danych
elementéw.

Montaz balustrad klatek schodowych
Montow& balustrady systemowe wykonane ze stali nierdzewnsgkia bezpiecznego matowego
Z zaokgglonymi naranikami.

We wszystkich oknach zamontaiveolety. We wszystkich drzwiach odboje na posad&tek rénych
posadzek zabezpieczlstwa mosezna

Parawany w boksach w boksach
W miejscach oznaczonych na rzutach haltosowa parawany podwieszane (profile winylowe, zastona
bawelniana)

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0dIne zasady kontroli jaka robét podano w ,Wymagania ogolne” pkt 2.7.

6.2. Badania w czasie odbioru robot
W trakcie robot naley zgtost do odbioru wykonanie kaej roboty zanikajcej. Nas¢pna
czynna¢ mazna wykona po odbiorze przez Zamawag8ego pierwszej czynioi.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g0Ine zasady obmiaru rob6t podano w ,Wymaganidney pkt 2.9
7.2.Jednostka i zasady obmiarowania : jedripstkmiarovs jest m2 i kg.



98

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0g0dIne zasady odbioru rob6t podano w ,Wymaganidrag pkt. 2.10.

8.2.Prace powinny zostavykonane zgodnie z dokumentapjojektov.

Roboty mana uzna za odebrane jeli badania wymienione w pkt 6.3. daty wynik pozyhy Jeeli
ktérekolwiek z bada dato wynik negatywny natg czes¢ albo caléé robot uzné za nieodpowiadage
wymaganiom.

Odbiér powinien by potwierdzony protokotem zawigra

- ocer wynikéw bada,

- wykaz wad i usterek ze wskazaniemaiveosci ich usungcia,

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.0go0lIne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w ,Wymagania ogolne"” pkt 2.11.
10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy
PN-ISO-9000 (Seria 9000, 9001, 9002, 9003 i 90@tMy dotyczce systemdbw zapewnienia jakd



